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EMENTA: Introdução aos sistemas automatizados, objetivos e aplicações. Automação
urbana versus automação industrial. Conceitos e princípios básicos de automação e con-
trole. Aplicações em habitações: automação predial e residencial (domótica), edifícios e
casas inteligentes. Introdução à robótica e os principais tipos de robôs. Robótica e socie-
dade. Aplicações de robôs de serviço em centros urbanos: mapeamento e monitoramento
das cidades, vigilância e resgate, realização de tarefas domésticas, etc. Aplicações em sis-
temas urbanos: controle de tráfego, veículos inteligentes, gerenciamento de redes elétri-
cas, telefonia e telecomunicações, automação e controle de sistemas de captação (ou co-
leta) e tratamento de água, esgoto e lixo, etc. Integração e aplicação das tecnologias de
informação e de comunicação: cidades inteligentes.
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